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 Гранью невырожденного локально минимального дерева с гра-
ницей может являться не более чем 7 угольник. 

 Количество треугольных граней в невырожденном локально ми-
нимальном дереве с границей не менее 2. 

 Для перечисления всех различных топологий невырожденных 
локально минимальных деревьев достаточно из всевозможных пере-
становок длины n, состоящих из элементов {3, 4, 5, 6, 7} (элементы 
есть количество углов грани, то есть перестановки «подозрительные на 
код»), выбрать те которые являются кодом (то есть, существует дерево 
с таким кодом). 

На основе выше изложенного автором разработан и реализован ал-
горитм генерации всевозможных топологий локально минимальных 
невырожденных деревьев с границей из n точек. C помощью этой про-
граммы просчитаны топологии и их количество для n = 5, 6 … 15. 
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Гиперповерхность вращения M  в евклидовом пространстве nE  за-

дадим в виде 
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где k
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– орт оси, e – орт, ортогональный k


, 1 2, ,..., nu v v  – параметры, 
f – дифференцируемая функция.  

Обозначим через n -орт нормали к поверхности M . Тогда [1] 
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Главные кривизны 1 2,k k  гиперповерхности M  имеют вид 
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причем, 1k  имеет кратность 2n  .  
Рассмотрим дифференциальное уравнение 3
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Имеем два решения 
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где 1 2,C C  – произвольные константы. В переменной плоскости 
1 2{ ( ,..., ), }ne v v k

  меридиана уравнения (3) определяют гиперболу 
( 1 0C  ), либо мнимый эллипс ( 1 0C  ). 

Теорема. Если главные кривизны гиперповерхности вращения M  
удовлетворяют уравнению 3

1 2 0k k  , то гиперповерхность M есть 
гиперболоид вращения. 

В процессе исследования используется система компьютерной ма-
тематики Maple [2]. 
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В евклидовом пространстве 3E  рассмотрим линейчатую поверх-

ность M , образованную прямыми, ортогонально секущими окруж-
ность. Обозначим через   – угол, который образуют прямые с плоско-
стью окружности. Тогда уравнение поверхности запишется в  виде 
 


